Serie UBO....x, E

(Unit Belt O)

e Guide a ricircolo di sfere esterne al profilo

e Motorizzazione applicata al carro mediante calettatore

¢ Disponibile modello 80 con cinghia AT10 da 32 mm e guide da 20 in taglia M
¢ Disponibile modello 120 con cinghia AT10 da 50 mm e guide da 20 in taglia M
¢ Disponibile modello 120 con cinghia AT10 da 50 mm e guide da 25 in taglia L

¢ Disponibile modello 160 con cinghia AT10 da 75 mm e guide da 25 in taglia L




6 1 4 3 2 1
UNITA BELT SERIE O MODELLO 080 TAGLIA M 540 170
o 4x M6x1 — 130
DATI TECNICI R|¥|  3xM8x1.25 b
Velocita max [m/s] 5 1
] i W/~
Ripetibilita [mm] 0.1 . . s °o 4
Cinghia 32 AT10 - - ol ol ~ o~
- o 27 \ o
Corsa / giro [mm] 220 Rl S @ )b pht g i §
——— : | osy N S a8
Dimensione guide 20 A A o +<—1
o oo
Numero guide ; pattini 2:4 / \ o N ° 4x B8 H7 V12
Dimensioni profilo [mm] 80 x 80 ; cava 8 light i,@, I [ - 104,5 \ & " B
Inerzia pulegge [kg-mm~ 2] 2115 R% § *’\ﬁ: ﬁ: 3 8 N
w B o (= ° o ~ O —
Ix [mm~4] 1247590 R S g ° L0 .
~ o ‘| @ v — 3 ° o e O & + +|
Iy [mm~4] 1247590 | =
— o
Ip [mm~4] 2495180 S 2 1o
q. O
W 3] s o emme :
Wy [mm~3] 31190 O ¢1/3 57 10,5 o dispositivo di blocco =] C
A [mm~2] 1694 4
1l °
CARICHI CONSIGLIATI vy o
[a'4
Fx [N] 8000 S i3
Fy [N] 4800 /{ i o o
Fz [N] (di trazione) 2200 |
Mx [Nm] 1500 A-A Sk
My [Nm] 1500 260
Mz [Nm 350
[Nm] 10 1,80 80 ,80 | 10 60 10 175
DESIGNAZIONE T o1
Serie | Modello | Taglia | Testata | Corsa B 7T 77 L7k N
quo
SN
UBO 120 M TSxx XXXX o B
T W g 1L =
ESEMPIO: UBO_080_M_TS38_X0450 o 40 ‘ ‘ | 0
' (gl ﬁ: © Bl < F|——————K
UNITA BELT SERIE O MODELLO 080 TAGLIA M TESTATA TS k,\07 8?+ ) 3 o@
7538 CORSA 0450 080 e
== 4x M8x1.25 _ IR =
TESTATE (su richiesta altre possibilita di accoppiamento) J 4x M10x1.5
X X1.
TS34 18.25 kg 1538 13.32 kg 60|l 10
POS. |CODICE TITOLO Q.TA| MASSA
TS4019.24kg  TS4119.19kg TS4217.97 kg 1 |CR_UBO_080_M_TS38 CARRO UNITA BELT SERIE O MODELLO 080 TAGLIA M TESTATA 1 | 18,118 kg
@40 H7 j£ﬂ2H7 @38 -
2 |AS_UBO_080_M_L1000 ASSE UNITA BELT SERIE O MODELLO 080 M L1000 1 | 12,109 kg
Foglio |Massa 228 k Codice Revisione
cVOLVE A3 | 3022819 |yBO_080_M_TS38_X0450 00
= Cala
1:10 (=)
EVOLVE S.r.| SI RISERVA A TERMINI DI LEGGE LA PROPRIETA DEL PRESENTE DISEGNO CON DIVIETO DI RIPRODURLO O COMUNICARLO A TERZI SENZA SUA AUTORIZZAZIONE
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6 | 4 3 2 1
UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 TAGLIA M 540 210
ol o 4x M6x1— 170
DATI TECNICI QI ¥ 3 MBXL.25— 5
Velocita max [m/s] 5 r 1 e
Ripetibilita [mm] 0.1 | ] [IRY — oo 4
Cinghia 50 AT10 y r ol i qp ™ NN I
. o o /7 \ o T T o o
Corsa / giro [mm] 220 nl 3 @)(}» Q S E ® /4x Mex1 &
Dimensione guide 20 A A IS \g:;)/// ] S 3-8
(=] (o)}
Numero guide ; pattini 2;4 ur N 0 \_ o 4x B8 H7 T12 180
Dimensioni profilo [mm] 120 x 80 ; cava 8 light id@,, LU 104,5 / \ o 60 " B
Inerzia pulegge [kg-mm~ 2] 2640 R % § % 8 N
] = i O i
IX [mmA4] 2020080 E S s e L
A &|° °l¢ S =S o 04
Iy [mm~4] 4221810 ‘ | = ¥
— o
Ip [nmA~4] 6241890 Q 2 / g
< ACCESSORIO °©
Wx [mm~3] 50501 12% 88,5 I  SICUREZZA: N ;
Wy [mm~3] 68337 T ¢1/3 5 1055 § dispositivo di blocco C
A [mm~2] 2869 -
1 ©
CARICHI CONSIGLIATI < i
a4
Fx [N] 8000 S o
Fy [N] 4800 A b °
Fz [N] (di trazione) 3500 — | -
Mx [Nm] 1500 A-A 2 <
My [Nm] 1500 260
Mz [Nm] 350 10 | 80 80 80 | 10 60 10 125
DESIGNAZIONE \ 60 | 10
Serie Modello | Taglia | Testata Corsa S T e
UBO 120 M TSxx XXXX Q @ P 2 1L = B
> o =2 e; e
ESEMPIO: UBO_120_M_TS38_X0450 A ‘ ‘ ‘ ‘ 7@&@ L
UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 TAGLIA M TESTATA N 40 IR 40 9 ©€=@ g| ]
7538 CORSA 0450 120 jL““Efi7#41i°;;@ ° T
4x M8x1.25 o o
TESTATE (su richiesta altre possibilita di accoppiamento) T —
TS34 18.25 kg TS38 19.32 kg wll 1o 4x M10x1.5
POS. |CODICE TITOLO Q.TA| MASSA
TS4019.24kg  TS4119.19kg  TS4217.97 kg 1 |CR_UBO_120_M_TS38 |CARRO UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 TAGLIA M TESTATA | 1 | 19,318 kg
@40 H7 Pa2H7 @38 ‘
2 |AS UBO_120_M_L1000  |ASSE UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 M L1000 1 | 15954 kg
Foglio |Massa 277 k Codice Revisione
cVOLVE A3 | 3527219 |yBO_120_M_TS38_X0450 00
= Cala
1:10 (=)
EVOLVE S.r.| SI RISERVA A TERMINI DI LEGGE LA PROPRIETA DEL PRESENTE DISEGNO CON DIVIETO DI RIPRODURLO O COMUNICARLO A TERZI SENZA SUA AUTORIZZAZIONE
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6 1 4 3 2 1
UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 TAGLIA L 222
320
oo 170
DATI TECNICI RIT 7x M8x1.25— 5
Velocita max [m/s] 5 o L — CrTEC
Ripetibilita [mm] 0.1 o @ "’ i ° o 5 . S
Cinghia 50 AT10 g o "~ 9 °° ~ - g
c i o 2117 1 Il = . 0 S
orsa / giro [mm] 300 n 3§ @ /% § E’ 5 N /4x Mé6x1 ~
Dimensione guide 25 A A \S\/ﬁ{/ a o < A
o P oo + /
Numero guide ; pattini 2;4 / K o N o © O\ 200
- — : Ai | 4x @8 H7 V12 w = n
Dimensioni profilo [mm] 120x 80 ; cava 8 SPAR | T 1 114,5 \¢> l; ot "
N LN
Inerzia pulegge [kg-mm~ 2] 5530 ™~ % 5 § O\\YE :J M: 2 = N
IX [Mm~4] 2537270 ’ Ry S8 oo 9 ) . -
Iy [mnm~4] 5295880 e % R LS =
— o
Ip [mmA~4] 7833150 S 2 "
ACCESSORIO N
Wx [mm~3] 63431 12% 38,5 c") SICUREZZA: .Ii
' dispositivo di blocco ° T C
Wy [mm~3] 88264 L1 313,57 10,5 A 5 =)
A[mm~2] 3571 -
1l ©
CARICHI CONSIGLIATI < 5
a4
Fx [N] 12000 S i3
Fy [N] 12000 A{ i °o o
Fz [N] (di trazione) 3500 - |
Mx [Nm] 1900 A-A SR
My [Nm] 1900 | 340 |
Mz [Nm] 1000 10 N‘Fso | 160 | 807, 10 60 10 125
DESIGNAZIONE \ \
Serie | Modello | Taglia | Testata | Corsa e oama 771
o) = [e]
UBO 120 L TSxx XXX 2 %@” E o B
o o i
ESEMPIO: UBO_120_L_TS47_X0450 ob | | : [
\ (V]
UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 TAGLIA L TESTATA 40 40 XN 090 S S
7547 CORSA 0450 120 JLﬁgf‘miégA
4x M8x1.25 . =,
TESTATE (su richiesta altre possibilita di accoppiamento) J " \ =
4x M10x1.5
60| 10 B
TS47 23.86 kg TS55 23.40 kg
POS. |CODICE TITOLO Q.TA| MASSA
1 |CR_UBO_120_L_TS47 CARRO UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 TAGLIA L TESTATA 1 23,858 kg
@47
2 |AS_UBO_120_M_L1000  |ASSE UNITA BELT SERIE O MODELLO 120 M L1000 1 | 15954 kg
Foglio |Massa 12 k Codice Revisione
cVOLVE A3 | 981219 |yBO_120_L_TS47_X0450 00
= Cala
1:10 (=)
EVOLVE S.r.| SI RISERVA A TERMINI DI LEGGE LA PROPRIETA DEL PRESENTE DISEGNO CON DIVIETO DI RIPRODURLO O COMUNICARLO A TERZI SENZA SUA AUTORIZZAZIONE
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6 | 4 3 2 1
UNITA BELT SERIE O MODELLO 160 TAGLIA L 262
DATI TECNICI ST 7x M8x1.25 — b
Velocita max [m/s] 5 N 1 S E—— _H
Ripetibilita [mm] 0.1 o } o ™ =i oo o 9
Cinghia 75 AT10 : 8 o o[ °%° ~ 4 @f
- o o /{\E\\ LN I E o o
Corsa / giro [mm] 300 B g ()% © = N o /4x Mex1 B
Dimensione guide 25 A A = he sl—s w Z
o o— OB +
Numero guide ; pattini 2:4 A N 0 \_ ° © © 200
- — Ai Ai 4x P8 H7 V12 5 L
Dimensioni profilo [mm] 160 x 80 ; cava 8 P I | - 114,5 \ F . g .
- @] O
Inerzia pulegge [kg-mm~2] 6895 '\% § U7 3 N
o H o o _—D
Ix [mmA4] 3354650 " ° Ry S8 o L o -
) o| § (@] (@]
Iy [mm~4] 11478920 L E n| = " r m— — 60—
— le)
Ip [mmA4] 14833570 S 2 ] 2
Wx [mm~ 3] 83866 Il A;%EJSSSZ% 5
Wy [mmA3] 143486 12x #8,5 K dispositivo di blocco ° - C
y L1 @13,5¥ 10,5 o °
A [mm~A2] 4554 4
1l o
CARICHI CONSIGLIATI < o
[a'4
Fx [N] 12000 S o
Fy [N] 12000 /{ i o 7
Fz [N] (di trazione) 5200 | "
Mx [Nm] 1900 A-A 2|
My [Nm] 1900 - 340 .
Mz [Nm] 1000 10 j 80 160 801 10 60, 1012 -
DESIGNAZIONE 60 /10
Serie | Modello | Taglia | Testata | Corsa ETTTE 77
[ = [¢)
& N W o
UBO 160 L TSxx XXXX o g @ @c 7 2 i A ,_,‘ B
ESEMPIO: UBO_160_L_TS47_X0450 ! | ] i - of
: 2 40 || 40 || 40 ~] R| o
UNITA BELT SERIE O MODELLO 160 TAGLIA L TESTATA = o3 =T S8
7547 CORSA 0450 160 Lt7wag%'\
=YY= 1
TESTATE (su richiesta altre possibilita di accoppiamento) x M8x1.25 J — \ =]
6x M10x1.5
60| 10 L
TS47 23,86 kg TS55 N/A
@55 H7
. POS. |CODICE TITOLO Q.TA| MASSA
\ 1 |CR_UBO_160_L_TS47 CARRO UNITA BELT SERIE O MODELLO 160 TAGLIA L TESTATA 1 25,852 kg
@47
2 |AS_UBO_160_L L1000 ASSE UNITA BELT SERIE O MODELLO 160 L L1000 1 22,951 kg
Foglio |Massa K Codice Revisione
cVOLVE A3 | %89k |UBO_160_L_TS47_X0450 00
= Cala
1:10 =] &)
EVOLVE S.r.| SI RISERVA A TERMINI DI LEGGE LA PROPRIETA DEL PRESENTE DISEGNO CON DIVIETO DI RIPRODURLO O COMUNICARLO A TERZI SENZA SUA AUTORIZZAZIONE
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6 \ 5 \ 3 2 \ 1
U BO 080 1 20 M ALFA CVH 050 CALETTATORE
FLANGIA E1.000023
— - o Vit fi B3.000101
ESEMPI DI CALETTAMENTO TESTATA / RIDUTTORE . Ortogondle
e  Per motori brushless
ALFA CPS 025 .o e Gioco <8 D
o° e  Rapporto riduzione 1 + 40
e  Epicicloidale denti dritti CALETTATORE — e  Coppie nominali 116 + 140 Nm
e  Coassiale E1.000052 e Rumorosita < 64 Db(A)
e Per motori brushless
e Gioco < 12' (15' 2 stadi) TS38
e  Rapporto riduzione 3 + 100
e  Coppie nominali 70 + 100 Nm
e Rumorosita < 62 Db(A) ‘
FLANGIA R
— ° Coppia conica B3.000093 ) —
e  Ortogonale 7 :
e Per motori brushless / asincroni
ALFA NP 025 CALETTATORE e Gioco n.d. TS34
E1.000056 e  Rapporto riduzione 3.19 + 54.89
e Epicicloidale denti elicoidali e  Coppia max 130 Nm CALETTATORE
e Coassiale FLANGIA e Rumorosita n.d.
e Per motori brushless B3.000091 ALBER0E1'°00023
e Gioco < 6' (8' 2 stadi) B3.000125_0240
C e  Rapporto riduzione 3 + 100 TS40 C
e  Coppie nominali 80 + 100 Nm
e Rumorositd < 61 Db(A) K HF 37 (R
»  Coppia conica B3.000093 ‘. TS41
e  Ortogonale 4
. Per motori brushless / asincroni
ALFA CPSK 025 *  Gioco < 13
o o e  Rapporto riduzione 3.98 +
*  Epicicloidale denti dritti + CALETTATORE 106.38 CALETTATORE
I coppia conica E1.000052 e  Coppia max 200 Nm E1.000080 A
e  Ortogonale e Rumorosita n.d.
e Per motori brushless
e Gioco < 15' (13' 3 stadi) B3.000130_0230
e Rapporto riduzione 3 + 100 TS38 —
e  Coppie nominali 35 + 100 Nm A 10 UH30 F1A FLANGIA
e Rumorosita < 70 Db(A) . . B3.000093
e Coppia conica
e  Ortogonale / ) . i
e  Per motori asincroni e brushless AV
B . T 1 1. 1 = /s >~ )3 / TS41 B
ALFA NPK 025 CALETTATORE . Gioco 17' + 27' (8' + 12'in X
L o E1.000056 versione RB giOCO ridOttO) CALETTATORE
o Ep|C|<_:I0|daI_e denti dritti + . e  Rapporto riduzione 5.5 + 91.6 E1.000080
coppia conica B3 O(F)nggllA e  Coppia max 150 Nm ALBERO
e  Ortogonale . e  Rumorosita n.d. B3.000095_0210
e Per motori brushless -
e Gioco < 15’ TS40
e  Rapporto riduzione 3 + 100
e  Coppie nominali 35 + 100 Nm FLANGIA
— ¢ Rumorosita < 70 Db(A) o B3.000093 B
e  Coppia conica
e  Ortogonale
e  Per motori asincroni e brushless
ALFA CVH 040 *  Gioco 15'RT3 23' (7 :j 1t'tir; TS41
versione RB gioco ridotto
CALETTATORE C 2 .
e Vite senza fine { B3.000022 *  Rapporto riduzione 5.4 + 380.8 CALETTATORE
o e  Coppia max 250 Nm
Ortogonale £ E1.000080
A e Per motori brushless *  Rumorosita n.d. A
e Gioco< 8
. Rapporto riduzione 1 + 40 TS38 B3.000096_0250
- Copple nominall 68 - 82 Nm c EVOLVE S.r.l Via A. Mantegna, 25/C - 35019, Tombolo PD | www.evolve-srl.com Revene
e Rumorositad < 54 Db(A — - Via A ’ i ' WWW. ~fl.
) ALBERO :V\) LV — +39 049 4907917 | cs@evolve-srl.com | CF/P.IVA 05389170282 00
B3.000120_0165
EVOLVE S.r.| SI RISERVA A TERMINI DI LEGGE LA PROPRIETA DEL PRESENTE DISEGNO CON DIVIETO DI RIPRODURLO O COMUNICARLO A TERZI SENZA SUA AUTORIZZAZIONE
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6 \ 5 \ 4 3 2 1
UBO_120/160_L KHF 39
ESEMPI DI CALETTAMENTO TESTATA / RIDUTTORE R
e  Coppia conica
ALFA CPS 035 +  Ortogonale £1:000043
CALETTATORE e Per motori brushless / asincroni D
e Epicicloidale denti dritti E1.000024 e  Gioco n.d.
 Coassiale e Rapporto riduzione 2.18 + 58.24
e Per motori brushless e  Coppia max 300 Nm
e Gioco < 12' (15' 2 stadi) e Rumorosita n.d.
e  Rapporto riduzione 3 = 100
e  Coppie nominali 175 + 255
Nm
e Rumorosita < 66 Db(A)
K HF 47
ALFA NP 035 CALETTATORE CALETTATORE 1547
e Epicicloidale denti elicoidali E1.000043 »  Coppia conica E1.000045
e  Coassiale e  Ortogonale
. Per motori brushless . Per motori brushless / asincroni
e Gioco < 6' (8' 2 stadi) e Gioco < 12
e Rapporto riduzione 3 + 100 *  Rapporto riduzione 4.64 +
e  Coppie nominali 200 + 255 131.87 C
Nm e  Coppia max 400 Nm
e Rumorosita < 61 Db(A) e Rumorosita n.d.
FLANGIA
B3.000103
ALBERO
ALFA CPSK 035 B3.000135_0265
CALETTATORE
«  Epicicloidale denti dritti + E1.000024 A 20 UH30 F1A
coppia conica e
e  Ortogonale
e Per motori brushless Coppia conica
e Gioco < 15' (17' 3 stadi) Ortogonale TS55
e  Rapporto riduzione 3 + 100 Per motori asincroni e brushless
e  Coppie nominali 93 + 255 Nm Gioco 15' + 23" (7' + 1'in
e Rumorosita < 74 Db(A) versione RB gioco ridotto)
Rapporto riduzione 5.4 + 380.8
Coppia max 250 Nm CALETTATORE
Rumorosita n.d. E1.000061 B
CALETTATORE
«  Epicicloidale denti elicoidali + E1.000043 ALBERO
coppia conica FLANGIA B3.000096_0250
e  Ortogonale B3.00010
e Per motori brushless TS55
e Gioco < 13'
e  Rapporto riduzione 3 + 100
e  Coppie nominali 93 + 255 Nm Coppia conica
e Rumorosita < 74 Db(A) Ortogonale B
Per motori asincroni e brushless TS47
Gioco 15' + 22' (7' + 10"in I
versione RB gioco ridotto)
Rapporto riduzione 5.4 + 400.8 X
FLANGIA Coppia max 390 Nm CALETTATORE
*  Vitesenza fine B3.000102 Rumorosita n.d. E1.000045
e  Ortogonale ALBERG
: Z?gcrgostogf brushiess TS55 B3.000104_0240 |A
e  Rapporto riduzione 1 + 40
- Copple nominall 265 = 301 Nm qu__%_gggii = EVOLVE S.r.l Via A. Mantegna, 25/C - 35019, Tombolo PD | www.evolve-srl.com Revene
° ity < . = wl . ’ - ’ . =Sl
Rumorosita < 64 Db(A) :V\) LV — 00

ALBERO
B3.000128_0225

+39 049 4907917 | cs@evolve-srl.com | CF/P.IVA 05389170282

EVOLVE S.r.| SI RISERVA A TERMINI DI LEGGE LA PROPRIETA DEL PRESENTE DISEGNO CON DIVIETO DI RIPRODURLO O COMUNICARLO A TERZI SENZA SUA AUTORIZZAZIONE
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3
FORMA 350

CALETTATORI AUTOCENTRANTI -
. . . . A-A L1
CONSIGLIATI E COMPATIBILI CON TESTATE EVOLVE »  Momentitorcenti medio alti
e  Tempi di montaggio contenuti
*  Facilita di montaggio
FORMA 11 B e Numero viti di serraggio contenuto Ej D
O 0 L2 e  Tolleranze albero massima amissibile h8 sl 8| — —
L ¢  Rugosita max Ra 3.2 ym
e  Momenti torcenti medio elevati AA é—ﬂ . Le'ggero spostamento assial_e del mozzo rispetto ﬁj
° Temp| di montaggio contenuti all'albero durante il serraggio
. I . . . . ﬁr
ngombri radiali contenuti ﬁ bressione - _
e  Pressioni superficiali molto basse ] . Momento | Forza S ficial Viti Coppia Massa Testata
e  Tolleranze albero massima amissibile h8 8| 8 "1 8§ dxD L1 L2 B torcente | assiale uper. Iclale DIN 912 | serraggio o Codice
o albero ; mozzo [kg] compatibile
e Rugosita max Ra 3.2 ym i 1 ] [Nm] [kN] IN/mmA2] 12.9 [Nm] L
e Nessun spostamento assiale durante il serraggio %
10x20 | 12,5 | 13 15.5 20 124 ; 62 4 x M2.5 1.2 0.019 TS20 E1.000091
Momento | Forza sififf'fc’.l?e Vi | Coppia | e | Tectats 12x22| 125 | 13 | 155 | 24 104;56 |4xM25| 12 | 0024 | TS22 |E1.000062
dxD | L1 | L2 | B | D1 | torcente | assiale albero : mozzo | PIN 912 serraggio [kg] compatibile | Codice 14x26| 16,5 | 17 20 42 99; 53 4 x M3 2.1 0.039 TS26 E1.000087
[Nm] | [kN] 0 129 | [Nm] g P
[N/mm~2] 20x38 | 205 | 21 26 170 17 161 ; 85 4 x M5 10 0.1 TS38  |E1.000052
17x26 | 18 | 31 | 44 | 47 180 22 190 ; 125 4 x M6 17 0.25 TS26 E1.000092| 22 x40 | 20.5 | 21 26 187 17 146 ; 80 4 x M5 10 0.11 TS40 E1.000056
X ; X . . X ; X . .
25x34 | 25 | 38 | 51 | 56 270 23 105; 75 4 x M6 17 0.36 TS34 E1.000023| 25x47 | 25 26 32 299 24 147 ; 78 4 x M6 17 0.19 TS47 E1.000093|C
30x41 | 25 | 38 | 51 | 62 510 34 127,90 6 x M6 17 0.48 TS41 E1.000080| 32 x 55 | 25 26 32 575 36 172 ; 100 6 x M6 17 0.25 TS55 E1.000043
35x47 | 32 | 45 | 52 | 69 790 45 105; 80 8 x M6 17 0.58 TS47 E1.000045
_ MOI\_I'I_'AGGIO AD OLIO _ o o _ _
FO RM A 130 I valori di Momento torcente, Forza assiale e le Pressioni generate indicati in tabella sono calcolati per un montaggio ad
L2 olio. II calettatore viene consegnato lubrificato con olio per protegere le superfici dall'ossidazione.
. . . A-A
*  Momenti torcenti elevati _ - 1. Pulire in modo accurato tutte le superfici di contatto dell'albero e del mozzo e oliare leggermente.(*)
* Tempi d! montaggio contenuti ) 2. Inserire il calettarore per tutta la lunghezza nel foro del mozzo quindi, dopo aver allentato le viti, inserire I'albero 2.(**)
e Applicazione economicamente vantaggiosa 3. Avvitare manualmente le viti sino a che le superfici del calettatore non siano a contatto con I'albero e il mozzo.
e  Eccellente perpend|cola_r|ta albgrq—mozzo % 4. Serrare tutte le viti al 50% del valore della coppia di serraggio indicata in tabella con sequenza incrociata.
*  Tolleranze albero massima amissibile h8 al o ¢ 5. Ripetere I'operazione usando la chiave dinamometrica settata alla coppia di serraggio leggeremente maggiorata (circa 5%)
*  Rugosita max Ra 3.2 pm ) _ s s serrando 1/4 di giro a passata fin tanto che non sia possibile avanzare piu 1/4 di giro. (***)
* lLeggero spostame_nto aSS|aI_e del mozzo rispetto g % 6. Riportando la chiave dinamometrica al valore di coppia riportato in tabella controllare il serraggio delle viti, nessuna deve
all'albero durante il serraggio poter essere avvitata ulteriormente. II serraggio non necessita di controlli dopo I'entrata in servizio.
Momento | Forza Pres:fi_op? Viti Coppia | Testat (*) Attenzione: non usare bisolfuro di molibdeno o altri grassi, causa di notevoli riduzioni del coefficiente d'attrito.
dxD | L1 L2 B | torcente | assiale Iﬁupe. iclale | y1N'912 | serraggio akssa €s ?c' t?'l Codice (**) E possibile aiutare gli anelli a rimanere separati durante la fase di montaggio spostando 2 viti nei fori di estrazione. 5
[Nm] [kN] | D€ T\OZZO 12.9 [Nm] [kg] | compatibile (***) Non utilizzando una coppia leggermente maggiorata si renderebbero necessarie molte passate a causa del rillassamento
[N/mm~2] delle viti adiacenti.
28x 55| 26 41 47 760 54 200 ; 105 6 x M6 17 0.5 TS55 E1.000044
30x55| 26 41 47 820 54 185 ; 105 6 x M6 17 0.5 TS55 E1.000061 MONT_AGGIO_A SEC‘CO i . i .
Nel caso di montaggio a secco € necessario smontare il calettatore e pulire con solvente, anche le superfici di contatto
B dell'albero e del mozzo devono essere completamente asciutte. I valori in tabella devono essere corretti:
FORMA 139 L2 e  Montonto torcente +5%
cC ¥ e  Forza assiale+5%
[ ° i -169 [
e Momenti torcenti medio bassi F . E;gzz:gzz zﬂ:rr;gzzrg 1202
e  Tempi di montaggio contenuti ,
e  Applicazione economicamente vantaggiosa | iggj EZ
e  Tolleranze albero massima amissibile h8 i u SMONTAGGIO
e Rugosita max Ra 3.2 ym gl B ——1] 1. Assicurarsi che nessun carico esterno sia applicato al calettatore, all'albero o a qualsiasi componente collegato.
e Leggero spostamento assiale del mozzo rispetto 8 2. Rimuovere’ tutte le viti e trasferirne il numero necessario nei f_o_ri c_ii estrazione dell’anello interno. _ .
all'albero durante il serraggio g 3. Separare l'anello esterno [2], serrando progressivamente le viti di smontaggio secondo uno schema a croce, di 1/4 di giro
ad ogni passata.
Momento | Forza Szre:rsfiicc’;;(?e Viti Coppia Massa Testata In caso di riutilizzo verificare che tutte le superfici e viti siano pulite e senza evidenti segni di deformazione o grippagdgi, A
dxD L1 L2 B torcente | assiale P . DIN 912 | serraggio o Codice quindi oliare e rimontare i componenti.
[Nm] [kN] albero ; mozzo 12.9 [Nm] [kg] | compatibile Revision
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CAVA 8

T Famm o
Z

RESISTENZA IN TRAZIONE CAVA

Forza ammissibile in trazione comprensivo di coefficiente sicurezza 2 in
- deformazione plastica relativa a i fianchi della cava

Famm = 5000N (2500N Versione light)

TASSELLO IN .
ACCIAIO ZINCATO

montaggio

Tassello Scorrevole
o Inseribile di testa o direttamente dalla cava
¢ Dotato di sfera a molla che permette di mantenere la posizione agevolando il

CARATTERISTICHE:

. Tassello Autoallineante

Coppia Carico Quantita
Filettatura Massa [g] : ammesso per ; Codice
serraggio [Nm] “ - ciio IN] confezione
M3 10.9 1.5 500 100 E1.000083
M4 10.8 4 2500 100 E1.000084
M5 10.5 8 2500 100 E1.000085
M6 9.9 14 3500 100 E1.000086
M8 9 20 4000 100 E1.000088
(1:1)
22 7,8
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ESEMPIO: Calcolo deflessione da carico concentrato:
F=1000N L=1000mm J=50 cm™4
(1) Individuare un punto 1 sull'asse Y (carico) per il carico applicato F
(2) Individuare un punto 2 sull'asse X (lunghezza) per la lunghezza del proflato.
(3) Tracciare una linea orizzontale da 1 e una linea verticale da 2, quindi nominare l'intersezione tra le due linee 3.
(4) Individuare un punto 4 sull'asse Y a destra per il momento di inerzia sezione del proflato utilizzato. (*)
(5) Tracciare una linea orizzontale da 4 e una linea parallela alle linee diagonali del grafico da .3.
(6) Nominare l'intersezione delle linee da (5) come 5.
(7) Tracciare una linea verso l'alto da 5 e individuare un'intersezione 6 corrispondente al metodo di supporto utilizzato.
Risultato: in base ai valori dell'esempio, la defessione sarebbe 0.62mm con il profilato incastrato su ambe le estremita.
(*) CONVERSIONI: 1cm~4 = 10000mm~4
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NOMOGRAMMA DEFORMAZIONI ELASTICHE
FLESSIONALI CARICO CONCENTRATO
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NOMOGRAMMA DEFORMAZIONI ELESTICHE
FLESSIONALI CARICO DISTRIBUITO
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NOMOGRAMMA DEFORMAZIONI
ELASTICHE TORSIONALI

Angoli di torsione [°]
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